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ROBOTY DROGOWE - PODBUDOWY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
Odbioru robét drogowych podbudowy z kruszywa naturalnego dla ww. zadania

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych umowy, nalezy odczytywaé i rozumie¢ w odniesieniu do
wykonania Robo6t opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wykonanie robot w obrebie projektowanych urzadzen. W zakres robot wehodzi:
. profilowanie i zageszczenie podtoza

. podbudowa zakresie kruszywa naturalnego

w zakresie objetym Dokumentacjg Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i EN-PN),
Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt (WTWOR) i postanowieniami Umowy oraz podanymi ponizej:

. profilowanie i zageszczenie podioza - wyréwnanie terenu do zadanych projektem rzednych i nadanie
ptaszczyznie (koryto  drogowe odpowiednich spadkéw poprzecznych i podtuznych,

. podbudowa - podstawowa, no$na warstwa nawierzchni, ktéra przejmuje i przekazuje
obcigzenia na podtoze gruntowe,

1.6 Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z postanowieniami Umowy, Dokumentacijg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST "Wymagania ogélne”, pkt. 2.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST sa:
. Piasek i zwir - kruszywa mineralne okreslone w PN-B-11111: 1996

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami Umowy i poleceniami Inspektora Nadzoru.
W oznaczonym czasie przed wbudowaniem

Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczgce zrédta wytwarzania i wbudowywania materiatéw oraz odpowiednie
$wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inspektorowi
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych jakosciowych materiatéw dostarczonych na plac
budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

3. SPRZET

Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowa¢ nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru, sprzet:
. walec wibracyjny jednoosiowy O,6t

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ i
Ssrodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robét, ktory uzyskat
akceptacje Inspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania
zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

. Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego, urzadzen i urobku z robét ziemnych
moga by¢ stosowane dowolne srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ robot i
wiasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizaciji robot,
ktéry uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru.

przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego (kotowego, szynowego,
wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT



5.1 Ogolne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych PN i EN-PN, WTWOR i
postanowieniami Umowy.

5.2 Zakres robét.

5.2.1. Profilowanie i zageszczenie podtoza gruntowego

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza po zakonczeniu i odebraniu
robét zwigzanych z wykazaniem elementéw uzbrojenia terenu i bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie
ruch budowlany, samochodowy. Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich odpadow
oraz btota i rozluznionego nadmiernie gruntu..

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczania przez watowanie. Zageszczenie podioza nalezy
kontrolowa¢ wedtug normalnej proby Proctora. przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481 ( metoda | lub I1).

5.2.2. Podbudowa z pospétki

Pospotka przeznaczona na podbudowe powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B

11111: 1996 Zrédio pozyskania (zakupu) materiatéw na wykonanie podbudowy powinno by¢ zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Dowdz pospdtki na miejsce wbudowania odbedzie sie transportem samowytadowczym.

Rozscielenie pospotki w warstwie podbudowy odbedzie sie mechanicznie, przy uzyciu rowniarki lub uktadarki kruszywa.
Podbudowa powinna by¢ utozona na podiozu zapewniajgcym nie przenikanie czgstek podtoza do warstw wyzej lezgcych.
Podbudowa o grubosci 20 cm wykonana bedzie jako jedna warstwa, zgodnie z wymaganiami PN-84/S96023.

Zageszczanie podbudowy rozscielanej recznie nastapi przy uzyciu ptyty wibracyjnej. Szeroko$¢ wykonanej podbudowy powinna
by¢ zgodna z projektem.

Jezeli podbudowa nie jest obramowana kraweznikiem, opornikiem lub opaskg, powinna by¢ szersza od warstwy na niej lezacej
0 10 cm z kazdej strony.

Tolerancja szeroko$ci podbudowy na tukach i prostych w stosunku do podanej w projekcie. nie powinna przekracza¢ +- 5 cm.
Rzedne wysokosciowe osi i krawedzi jezdni nie powinny rézni¢ sie od projektowanych wiecej niz 2cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robét:

a) ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét, dostawy materiatéw. sprzetu i srodkéw transportu podano w ST "Wymagania
ogolne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jako$ci robét, materiatéw i urzadzen

c) wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robdt (zgodnie z PZJ) na terenie i poza
placem budowy

d) wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki
posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne:

a) badania laboratoryjne muszg obejmowa¢ sprawdzenie podstawowych cech materiatéw podanych w niniejszej ST oraz
wyspecyfikowanych we wiasciwych PN (EN-P N) lub Aprobatach Technicznych, a czestotliwo$¢ ich wykonania musi pozwoli¢
na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikéw dla catosci wybudowanych lub zgromadzonych materiatow. Wyniki
badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru w trybie okreslonym w PZJ do akceptaciji.

b) wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan nie pézniej niz w terminie i w formie
okres$lonej w PZJ.

c) badania kontrolne obejmuja caty proces budowy

6.3. Badania jakosci robét w czasie budowy.

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac¢ zgodnie z wytycznymi wtasciwych WTWOR oraz instrukcjami
zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatéw systemow technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ST "Wymagania ogélne". Roboty objete niniejszg ST obmierza
sie w [m2] wykonanej podbudowy.

Obmiar robét okresla ilo$¢ wykonywanych robét zgodnie z postanowieniami Umowy.

llo$¢ robot oblicza sie wedlug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem
powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegajg akceptacji Inspektora Nadzoru i musza
posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST "Wymagania ogdine".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przektadajgc Inspektorowi Nadzoru do oceny i
zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi Normami Technicznymi
(PN,EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST "Wymagania ogdine".



Ptatno$¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami Umowy, obmiarem robét, oceng
jakosci uzytych materiatow jakosci wykonania robodt, na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.
Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykona¢ zakres robét wymienionych w p.1.3. niniejszej ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. WTWIO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét -ITB

. PN-B-11110:1996 Surowce skalne, lite do produkcji kruszyw tamanych stosowane w

budownictwie drogowym,

. PN-B-11112: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych . PN-84/S-96023 Konstrukcje drogowe.
Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia

. PN-S-02205:1996 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania. . PN-87/S-02201 Nawierzchnie drogowe.
Podziat nazwy, okreslenia.

Oraz inne obowigzujgce PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajéow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
ROBOTY DROGOWE - NAWIERZCHNIE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét drogowych -
nawierzchniowych dla ww. zadania

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ Dokumentéw Przetargowych umowy, nalezy odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do
wykonania Robét opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wykonanie robot w obrebie projektowanych urzadzen. W zakres robdt wehodzi:
. hawierzchnia podestu z kostki brukowej betonowej grubosci 8cm

w zakresie objetym Dokumentacjg Projektows.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okres$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i EN-PN),
Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt (WTWOR) i postanowieniami Umowy oraz podanymi ponizej:

. droga - planowo zatozony i umocniony pas terenu przeznaczony dla swobodnego
ruchu, o nawierzchni gruntowej lub utwardzonej,
. nawierzchnia drogowa - warstwa utozona na podtozu gruntowym, w obrebie jezdni,
stuzgca do zapewnienia dogodnych warunkéw ruchu, sktadajgca sig z podbudowy i
warstwy nawierzchniowej

1.7 Ogolne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z postanowieniami Umowy, Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.2 Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST "Wymagania ogdine", pkt. 2.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST sa:

. Kostka brukowa betonowa o gruboséi 8cm

. Piasek - kruszywo $rednio lub gruboziarniste, pozbawione domieszek gliniastych,

spetniajgcych wymagania PN-B-11113: 1996

. Cement - cement portlandzki, klasy 25 i 35 wg PN-B-11111: 1996

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami Umowy i poleceniami Inspektora Nadzoru.
W wyznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrodta wytwarzania i
wbudowywania materiatldow oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie i probki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych jakosciowych materiatéw dostarczonych na plac
budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

3. SPRZET

Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru, sprzet:

. Wibrator powierzchniowy

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos$c i
$rodowisko wykonywanych robét.

Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢é zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robét, ktéry uzyskat
akceptacje Inspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania
zgodnie z jego przeznaczeniem.
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4. TRANSPORT

. Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego, urzadzen i urobku z robét ziemnych

moga by¢ stosowane dowolne $rodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakosc robot i
wiasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot,
ktory uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru.

przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego (kotowego, szynowego,
wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych PN i EN-PN, WTWOR i
postanowieniami Umowy.

5.2 Zakres robét.

5.2.1. Nawierzchnia z kostki brukowej

Przed przystgpieniem do robét nalezy wykonaé sytuacyjno-wysokosciowe wyznaczenie zakresu prac oraz podsypke
cementowo-piaskowg o grubosci 3 cm w proporcji 1:7 pod nawierzchnig, w sposdb umozliwiajgcy uktadanie kostki z wymagang
doktadnoscig, tzn. jako warstwe wyréwnawczg.

Kostke nalezy uktada¢ na tak przygotowanej podsypce w sposob okreslony przez Producenta w instrukcji stosowania materiatu.
Spoiny nalezy wypetnia¢ zasypka piaskowg po ubiciu ptyt.

Ubijanie wibracyjne utozonych ptyt polega na trzech przejsciach stalowej ptyty wibratora dla wprasowania plyt w podsypke.

Ptyta wibracyjna do wprasowywania w podsypke - wibrator powinien mie¢

site odsrodkowg 16 -20 kN i powierzchnie ptyty 0,35 - 0,50 m2, zalecana czestotliwo$¢ 75 do 100 Hz.

Oceny jakosci wbudowanego materiatu nalezy dokonywac na biezgco zgodnie z wymaganiami Aprobaty Technicznej, jak dla
kostki gatunku I.

Po zakonczeniu robét na kazdym odcinku nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ wykonania nawierzchni z zatozeniami projektu pod
wzgledem geometrii nawierzchni i spadkow poprzecznych oraz podtuznych jezdni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét:

a) ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét, dostawy materiatéw, sprzetu i $rodkéw transportu podano w ST "Wymagania
ogolne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jako$ci robét, materiatéw i urzgdzen

c) wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robdt (zgodnie z PZJ) na terenie i poza
placem budowy

d) wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki
posiadajgce odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne:

a) badania laboratoryjne muszg obejmowa¢ sprawdzenie podstawowych cech materiatéw podanych w niniejszej ST oraz
wyspecyfikowanych we witasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach Technicznych, a czestotliwo$¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na
uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikéw dla catosci wybudowanych lub zgromadzonych materiatéw. Wyniki
badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru w trybie okreslonym w PZJ do akceptaciji.

b) wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan nie p6ézniej niz w terminie i w formie
okres$lonej w PZJ.

c) badania kontrolne obejmujg caty proces budowy

6.3. Badania jakosci robét w czasie budowy.
Badania jakosci rob6t w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami
zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatéw systeméw technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ST "Wymagania ogélne". Roboty objete niniejszg ST obmierza
sie w [m2] wykonanej podbudowy.

Obmiar robét okresla ilos¢ wykonywanych robét zgodnie z postanowieniami Umowy.

llo$¢ robot oblicza sie wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiardw z natury, udokumentowanych operatem
powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg akceptacji Inspektora Nadzoru i muszg
posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST "Wymagania ogdine".

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujgcymi Normami Technicznymi
(PN,EN-PN).



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST "Wymagania ogdine".

Ptatno$¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami Umowy, obmiarem robét, oceng
jakosci uzytych materiatéw jakosci wykonania robdt, na podstawie wynikow pomiaréw i badan.

Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykonac¢ zakres robét wymienionych w p.1.3. niniejszej ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. WTWIO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - ITB

. PN-B-11113: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

. PN-57/S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej. Warunki
Techniczne.

. PN-74/S-96017 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z ptyt betonowych i kamienno

betonowych. . PN-B-19701:1997 Cement . BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow, torowisk tramwajowych" Krawezniki i obrzeza chodnikéw.

Oraz inne obowigzujgce PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajéw UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.



