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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

WSTEP

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z rozbidrka elementow drog przy realizacji zadania:

,Przebudowa drogi gminnej — ulica Gornicza w Czernicy.”

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres rohot objetych ST

Ustalenia dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiérkg elementdéw drog w nastepujacym

zakresie:

- mechaniczne ciecie szczelin w nawierzchni z masy mineralno-bitumicznej, gtebokos¢ ciecia 4 ¢cm,
(przedmiar robot poz. 1),

- rozebranie nawierzchni z mas mineralno bitumicznych sposobem mechanicznym, grubo$¢
nawierzchni 5 cm (przedmiar robét poz. 2),

- rozebranie kraweznikow betonowych utozonych na podsypce cementowo-piaskowe;
(przedmiar rob6t poz.3),

- rozebranie nawierzchni z brukowca o grubosci 16 — 20 cm (przedmiar robot poz.4),

- rozebranie nawierzchni z ptyt drogowych betonowych sze$ciokatnych (trylinki) o grubosci 15 cm
(przedmiar robot poz. 5),

- rozebranie studzienek Sciekowych wraz z ich odkopaniem i zasypaniem wykopu po rozbiérce
(przedmiar rob6t poz. 6, poz. 7 i poz. 8),

- wywiezienie gruzu po robotach rozbiérkowych na odlegtos¢ do 7 km (przedmiar rob6t poz. 9 i poz. 10).

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Polskimi Normami i definicjami

podanymi w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogéine” punkt 1.4.

Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacjg,

Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.

MATERIALY
Nie wystepuja.

SPRZET

. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogéine” punkt 3.
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Sprzet do robot rozbiérkowych

Wykonawca przystepujacy do robét powinien dysponowaé (w zalezno$ci od zakresu robét) :
- Srodkiem transportu,

- mtotem pneumatycznym,

- sprezarka powietrza,

- pitg do ciecia nawierzchni bitumicznej,

- samochodami samowytadowczymi,

TRANSPORT

. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu okreslono w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogoine” punkt 4.
Transport materiatéw z rozbiorki
Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

Odlegto$¢ odwozu materiatu z rozbiorki wynosi 7 km.

WYKONANIE ROBOT

. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 5.

Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmujg usuniecie z terenu budowy elementdw wykazanych w punkcie
1, zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w ST.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢
je na miejsce wskazane przez Inwestora.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drog znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie

z dokumentacjq projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo

zabezpieczone. W szczegélno$ci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe.

Doty w migjscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw drogowych nalezy wypetni¢, warstwami,

odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

. Ogdlne zasady kontroli robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt 6.
Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Kontrola jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych

oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
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OBMIAR ROBOT
. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogdine” punkt 7.
. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrkg elementow drog jest:

- dla nawierzchni - m? (metr kwadratowy),

- dla kraweznikéw i ciecia nawierzchni bitumicznej — m (metr),

- dla wywiezienia gruzu — m3 (metr szescienny),

- dla studzienek Sciekowych — szt (sztuka)

ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00. Wymagania ogolne” pkt 8.

PODSTAWY PLATNOSCI
. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt 9.
. Cena jednostki obmiarowej
a) dla rozbiérki nawierzchni chodnika i nawierzchni zjazddw:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- reczne wyjecie ptyt chodnikowych,
- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem
na poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki na odlegto$¢ do 5 km,
- wyréwnanie podfoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
b) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki z utozeniem na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki na odlegtos¢ do 5 km,

wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

c)dla rozbiérki kraweznikow i obrzezy:

odkopanie kraweznikow i obrzezy,

zerwanie podsypki,

utozenie materiatdw z rozbiérki w stosy,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki na odlegtos¢ do 5 km,
- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

d) dla rozbiérki taw betonowych podkraweznikowych:
- reczne lub mechaniczne wytamanie tawy,

- odrzucenie uzyskanego gruzu na pobocze i utozenie w stosy,
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- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki na odlegto$¢ do 5 km,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

e) dla mechanicznego ciecie nawierzchni bitumicznej:

ustawienie pity,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy :
PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-74219
PN-H-74220
PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12
BN-77/8931-12

© ©° N o o ke d =

ciecie nawierzchni,

wyznaczenie linii ciecia i oczyszczenie miejsca ciecia,

wymiana tarcz w pile w miare ich zuzycia,

przestawienie pity na nastepny odcinek.

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia.

Tarcica lisciasta og6lnego przeznaczenia.

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogoélnego stosowania.

Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdinego przeznaczenia.
Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne.

Katowniki nierdbwnoramienne stalowe walcowane na goraco.

Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okragtym i kwadratowym.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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